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1. Wstep
1.1 OkreSlenia podstawowe

1.2.1 Kanalizacja kablowa - zespot ciaggéw podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli.

1.2.2 Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane mi¢dzy ciagi kanalizacji
kablowej w celu umozliwienia wciggania, montazu 1 konserwacji kabli.

1.2.3 Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudto wraz z konstrukcja
wsporczg do montazu gtowic kablowych.

1.2.4 Swiattowod — element transmisyjny kabla optotelekomunikacyjnego w postaci
wlokna optycznego, ztozonego z rdzenia i plaszcza wraz z pokryciem, pozwalajacy
na transmisj¢ fali Swietlne;.

1.2.5 Rura — rura z tworzywa termoplastycznego, przeznaczona do prowadzenia kabli.

1.2.6 Tasma ostrzegawcza — ta§ma, zazwyczaj polietylenowa, w kolorze pomaranczowym,
ukladana nad kablem/rurami dla kabli w celu ostrzezenia o zakopanej
infrastrukturze.

1.2.7 Zblizenie do obiektow uzbrojenia terenowego — bezkolizyjny przebieg linii
telekomunikacyjnej w stosunku do innych urzadzen uzbrojenia terenowego, przy
ktéorym mozliwy jest jednak szkodliwy wplyw tych wurzadzen na lini¢
telekomunikacyjng lub odwrotnie.

1.2.8 Skrzyzowanie z  obiektami uzbrojenia terenowego — przebieg linii
telekomunikacyjnej, przy ktorym trasa linii przecina si¢ z trasg lub miejscami
posadowienia innych urzadzen uzbrojenia terenowego. Szkodliwy wptyw tych
urzadzen na lini¢ telekomunikacyjng lub odwrotnie moze by¢ w tym przypadku
wiekszy niz przy zblizeniu.

1.2.9 Odlegtos¢  podstawowa — najmniejsza  dopuszczalna  odlegltos¢  linii
telekomunikacyjnej od innych urzadzen uzbrojenia terenowego zabezpieczajaca
linig przed szkodliwym oddzialywaniem tych urzadzen, bez zabiegoéw
dodatkowych.

1.2.10 Urzadzenia monitoringu — kamera, rejestrator, switch (przelacznik sieciowy) —
urzadzenia shuzace do tworzenia, rejestrowania i przesytania obrazu

Pozostate okreslenia podane w niniejszym WWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami
1 WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne".

1.2 Zakres stosowania WWiORB

WWiORB odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach realizacji niniejszej
inwestycji.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w WWiORB D-M. 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

1.3 Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji monitoringu wizyjnego obszaru parkingu przy cmentarzu
w Bogdanowie.
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1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania poszczegdlnych robot, a takze
za zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w WWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

Materiaty nalezy przed dostarczeniem na budowe przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi
Nadzoru. Na budowe¢ nalezy je dostarczy¢ wraz ze $wiadectwem jako$ci, kartami
gwarancyjnymi 1 protokotami odbioru technicznego. Materialty na budowie nalezy sprawdzié¢
pod wzgledem kompletnos$ci 1 zgodnosci z danymi producenta. W przypadku stwierdzenia wad
lub powstania watpliwosci odnosnie jakosci ich wykonania, przed wbudowaniem podda¢ je
badaniom okre$lonym przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia w obszarze parkingu:

e Studnia kablowa typu SK-1, SKR-1 klasy B125
Telekomunikacyjne studnie kablowe betonowe jako zabezpieczenie dla okablowania
o odporno$ci na nacisk z géry o warto$ci minimalnej 125kN wyznaczonej w probie obcigzenia
zgodnie z normg PN-EN 124:2000 Iub réwnowazne.

e Rura RHDPEk 50
Rury karbowane, gigtkie, dwuscienne, wewnatrz gtadkie RHDPEk 50 z polietylenu o wysokiej
gestosci, o sztywnosci obwodowej min. 8 kN/m2 i odpornosci na $ciskanie min. 450 N.

e Rura RHDPEp 110/6,3
Rury proste, przepustowe RHDPEp 110/6,3 z polietylenu o wysokiej gestosci, o sztywnosci
obwodowej min. 8 kN/m2 i odporno$ci na $ciskanie min. 750 N.

e Rura RHDPEd 160
Rury proste, dwudzielne, z polietylenu o wysokiej gestosci, o sztywnosci obwodowe] min.
8 kN/m2 1 odpornosci na $ciskanie min. 750 N.

e Kabel swiattowodowy Z-XOTKtsd
Kabel zewnetrzny, z powloka polietylenowa, optotelekomunikacyjny, tubowy z suchym
uszczelnieniem osrodka, catkowicie dielektryczny.

e Kabel F/UTP kat.6 4x2x0,57
Kabel zewnetrzny, 4 pary skrecone na wktadce rdzeniowej w ksztalcie krzyzyka, owiniete folia,
catos¢ uszczelniona zelem hydrofobowym, przepustowos¢ binarna do 10 Gb/s.
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e Stelaz zapasu w studni:

— wspornik na nawini¢cie min. 20 m zapasu kabla,
— aluminiowy,

— malowany proszkowo,

e Kamera:

— Tubowa,

— przetwornik 1/2,8",

— matryca 2 MPix,

— wbudowany promiennik podczerwieni o zasiggu min. 40 m,
— obiektyw szerokokatny, zmiennoogniskowy 3-9 mm,
— zdalne sterowanie ogniskowg 1 ostroscia,

— kompresja wideo H.265,

— wyjscie/wejscie audio,

— stopien ochrony IP66, IK10,

— zasilanie POE,

— temperatura robocza od -30 do +60 stopni Celsjusza,
— dedykowany uchwyt montazowy,

— ochronnik przepieciowy,

e Zewngtrzna szafka dla urzadzen na parkingu:

— posadowienie na cokole,

— minimalne wymiary 66*58*27cm (szer*wys*gl),
— material odporny na UV,

— stopien ochrony: P54, IK10,

— wyposazenie w szyn¢ DIN,

e Zasilacz przemystowy :

— wydajnos¢ 240W,

— temp robocza od -20 do +60 stopni Celsjusza,
— montaz na szyn¢ DIN,

e Switch POE:

— wykonanie przemystowe,

— niezarzadzalny,

— 8 portow POE,

— 1 port SFP 1 Gigabit,

— wkladka SFP tacze LC simplex,

— montaz na szynie DIN,

— funkcja Watchdog,

— temperatura robocza od -30 do +60 stopni Celcjusza.

Urzadzenia w kostnicy:

e szafa wewngtrzna stojgca:

— typ szafy 197, wymiary szer.*gt.600*600, minimalna wysoko$¢ 15U,
— frontowe drzwi przeszklone,

— wyposazenie w szyn¢ DIN,
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e switch przemystowy:

— zarzadzalny,

— 2 porty SFP 1 Gigabit,

— 2 wktadki SFP LC simplex,

— 4 porty POE,

— temperatura robocza od -20 do +50 stopni Celsjusza,

rejestrator cyfrowy z dyskiem twardym 6TB:
obstuga strumieni H.265,
port Ethernet,
port HDMI,
temperatura robocza od -10 do +50 stopni Celsjusza,

o UPS:

— Zasilanie rezerwowe o wydajnos$ci min.1500VA (900W) do 8h podtrzymania zasilania
urzadzen z szafy w kostnicy,

— 2 x akumulator 12V/9Ah,

— przelacznica $wiattowodowa dla 4 wtokien na szyne DIN,

— rozdzielnia na szyn¢ DIN z wyposazeniem w zabezpieczenia.

Urzadzenia wspolne dla obu obszarow:

e Ochronniki dla kabli ethernetowych,
zabezpieczenie przeciwprzepigciowe,
— montaz na szynie DIN,

Przetacznica $wiattowodowa:
— zakonczenie kabla §wiattowodowego o pojemnosci dla 4 wiokien,
— montaz na szyn¢ DIN,

3. Sprzet

3.1. Sprzet uzyty przez Wykonawce powinien by¢ odpowiednio dobrany i uzyskaé akceptacje
Inzyniera, aby nie spowodowat uszczerbku na jakosci wykonywanych robot, jak i1 czynnosci
pomocniczych, zatadunku i roztadunku, a takze transportu.

3.2. Przy wykonywaniu robdt w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, nalezy wszelkie
prace ziemne wykonywaé recznie po uprzednim wykonaniu wykopow poprzecznych —
lokalizujacych.

4. Transport

Wykonawca powinien stosowa¢ srodki transportu zgodne z nakladami rzeczowymi
1 odpowiednio przystosowane do transportu materiatow wymienionych w pkt. 2.
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5. Wykonanie robot
5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc
z dokumentacjg projektowa. Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy
przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi administracyjnymi, dziennikiem budowy oraz dokumentacja projektows.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze
wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.
Wykonawca musi stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie
przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wszystkie urzadzenia
nalezy montowac¢ zgodnie z zaleceniami producentow okreslonymi w dokumentacji technicznej
urzadzen

5.2 Wykopy pod rury i studnie kablowe

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgodno$ci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkow gruntowych. Budowa wykopow otwartych 1 zabezpieczenie ich  przed
osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN- 83/8836-02 lub réwnowazne.
Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy wykopu powinny
by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznosc.

5.3 Zabezpieczenie urzadzen rurami dwudzielnymi

Do zabezpieczenia istniejgcych kabli ziemnych/rurociggu $wiattowodowego/kanalizacji
kablowej nalezy uzywac rur dwudzielnych typu RHDPEd. Rury nalezy uktada¢ na utwardzonym
gruncie zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie drogowym.
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5.4 Montaz kamer
— Kamery montowa¢ na stupach elektroenergetycznych z wykorzystaniem standardowych
uchwytow i adapterow.
— Kable wprowadza¢ do obudow poprzez uchwyty w sposob zapewniajacy jak najlepsza
ochrong¢ okablowania. Odkryte odcinki okablowania zabezpieczy¢ na pomoca rury peszel.

5.5 Montaz rejestratorow, switchow (przelacznikow sieciowych), zasilaczy,
zakonczen kablowych.
— Rejestrator montowa¢ do konstrukcji szafy 19” w poziomie, UPS umiejscowi¢ w dolne;j
czesci szafy RACK, pozostate urzadzenia montowac na szynach DIN w szafie RACK
1 zewngetrznej szafie na parkingu.

5.6 Montaz szaf
— Montaz nalezy wykona¢ kierujac si¢ wymaganiami okre§lonymi w DTR producenta.
— Szafy nalezy uziemic.

5.7 Pomiary kabli
— Dla kabli ethernetowych nalezy wykona¢ pomiary pradem statym.
— Dla kabli $wiattowodowych nalezy wykona¢ pomiary reflektometrem w obu kierunkach
transmisji dla fal 1310 nm oraz 1510 nm.

5.8 Zakres wykonywanych robot
Zakres robot obejmuje prace ziemne umozliwiajagce utozenie okablowania i montazowe
urzadzen koncowych.

6. Kontrola jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w WWiORB D.00.00.00."Wymagania
ogolne".

6.1 Zasady wykonania kontroli robot

W czasie wykonywania prac, Inspektor Nadzoru na biezaco powinien sprawdza¢ jako$¢
uzywanych materiatow 1 zgodnosci wykonywanych robot z dokumentacjg projektowa oraz
wymaganiami ST.

W szczeg6lnosci obejmuja:

— badanie dowozu materiatow,
— kontrole prawidlowosci wykonania robot,
— oceng jakosci 1 estetyki wykonanych robot.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu
technologicznego oraz  sprawdzenie  zgodno$ci  dostarczonych  przez ~ Wykonawce
dokumentoéw dotyczacych stosowanych materiatow z wymogami prawa i Norm.

6.2 Ocena wynikow badan

Przedstawiong do odbioru kablowg lini¢ telekomunikacyjng nalezy uzna¢ za wykonang
zgodnie z wymaganiami normy, jezeli sprawdzenia i pomiary z rozdz. 6 daly dodatni wynik.
Przy ocenie ujemnej, powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgloszone do
odbioru.
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7. Obmiar robot

Nie dotyczy.

8. Odbior robot

Po wykonaniu przebudowy kablowej linii telekomunikacyjnej Wykonawca zobowigzany
jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:
a) aktualng powykonawcza dokumentacje projektowa,
b) geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,
c) protokoty z dokonanych pomiaréw,
d) protokot odbioru robot zanikajacych,
e) protokdt odbioru spisany z Uzytkownikiem urzadzen telekomunikacyjnych,
f) badania laboratoryjne w trakcie budowy,
g) deklaracje zgodnosci — przed wbudowaniem,
h) aprobaty techniczne — przed wbudowaniem.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".

9. Podstawa platnosci

Nie dotyczy.

10. Przepisy zwiazane i standardy

Dla zaprojektowania i wykonania robdt objetych zamowieniem obowigzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w czg$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego
,»Przepisy prawa i normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego™.

W przypadku norm niedatowanych lub przywolania starszej daty, powolanie
dotyczy kazdorazowo najnowszego wydania danej normy.

— Ustawa z dnia 21 lipca 2000 r. ,,Prawo Telekomunikacyjne”;
— Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane
1ich usytuowanie. (Dz.U. nr 219 poz. 1864, 2005r. z p6Zniejszymi zmianami)
— PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe. - Systemy dozorowe CCTV lub rownowazne
— PN-E 50132-5 Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czg$¢ 5: Teletransmisja lub rOwnowazne.
— Norma BN-84/8984-10 ,,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe.
Instalacje wnetrzowe. Wymagania ogdlne” lub rownowazne.
— PN-IEC 60364-4-443: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed
przepigciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi lub rownowazne.
— Wymagania techniczne na okablowanie strukturalne, Ministerstwo f.acznosci,
Warszawa 1997. Zatacznik nr 23 do rozporzadzenia Ministra Lacznos$ci z dn.
04.09.1997 1.
— PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa lub réwnowazne.
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